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MULTIESTATISMO, ;EL FUTURO DE LA GUERRA

ANTISUBMARINA?

Resumen

Nicolas Guzman Montesinos*

El multiestatismo se perfila potencialmente como una alternativa de futuro de la guerra
antisubmarina, lo que llevard a las armadas a adaptarse rdpidamente, o a arriesgarse
a perder la iniciativa. Este método se encuentra en etapa de pruebas en algunos paises
como Reino Unido, Francia y EE. UU., sin tener hasta la fecha un desarrollo completamente
operacional, al menos dentro de los préximos cinco anos.
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multiestatismo.

a guerra antisubmarina durante la Guerra

Fria, particularmente desde la invencion de
Submarinos Nucleares (SSN), a fines de la década
de 1950 y hasta aproximadamente 1980, se
enfoco en gran medida en la deteccion de SSN
de la Unién Soviética en distintas areas de interés,
especialmente por parte de los paises miembros
de la OTAN. La capacidad de los SSN de operar
sumergidos por largos periodos de tiempo y
su autonomia, eran los motivos principales de
la Unidn Soviética para mantener este tipo de
submarinos patrullando en diversas areas de
confluencia maritima.

Los submarinos convencionales (SSK), de
propulsion diesel-eléctrica, también utilizada
en el mismo periodo, requerian aflorar cada
cierta cantidad de horas para cargar sus baterias
y renovar el aire, lo que implicaba una tasa de
indiscrecion mayor, debido a que podian ser
detectados cuando afloraban.

El nivel de la fuente o Source Level (SL), que
corresponde al nivel de ruido que emite la
propulsiéon y maquinarias de un submarino,
tienen gran diferencia entre los SSN y SSK. Un
SSN puede ser detectado a grandes distancias
con sonares pasivos, con valores en onda directa
superiores a ocho millas (dependiendo de las
condiciones de propagacion). Los SSK, por el
contrario, son muy dificiles de detectar en forma
pasiva, a excepcion de cuando se encuentran en
rutina de snorkel.

Al término de la Guerra Fria, los SSK tuvieron
un desarrollo mayor debido a que muchos paises
privilegiaron el sigilo con respecto a la autonomia.
Lo anterior, volcé lainvestigacion y desarrollo a
mejorar la calidad de los sonares activos, con el
propdsito de poder tomar medidas frente al bajo
nivel de ruido que emiten los SSK. Dentro de las
mejoras que fueron desarrolladas, la invencion
de los sonares de profundidad variable, baja
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frecuencia y alta potencia para unidades de
superficie, helicopteros embarcados y sonoboyas
para los aviones de exploracién aeromaritima,
rompié los esquemas de los sonares de casco
tradicionales: ahora
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probabilidades de deteccién,
complicandole al submarino
la posibilidad de realizar
sus rutinas de periscopio, y
dejandole menor espacio de
maniobra.

Normalmente un SSK va a
buscar,de acuerdo conla curva
de velocidad del sonido bajo
elagua, la mejor profundidad
de evasién, donde la unidad
de superficie tiene menor
probabilidad de detectar al
SSK con su sonar activo. Si
se cuenta con sonares de
casco, remolcados, sonoboyas,
helicépteros caladores y se
consideran las contra detecciones, se utilizaran
los sonares en forma tactica, situados horizontal
y verticalmente de acuerdo a su patrén de
radiacién.

se podrian mover los
sonares a diferentes
profundidades vy
detectar mayores
distancias. De esta
forma, con mejores
sonares y un mayor
conocimiento del drea
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de operaciones, se
podria ahora explotar
las condiciones del
medio (hidrografia,
oceanografia vy
meteorologia), y de
esta manera aumentar las probabilidades de
deteccion de los SSK.

Fuente: elaboracién propia.

En la actualidad la Guerra Antisubmarina
(ASW) se ha vuelto colaborativa: se analizan
las condiciones hidrograficas, oceanogréficas
y meteoroldgicas del drea de operaciones; se
determinan las areas de ventaja y desventaja
para el SSK basado en célculos de predicciones
de alcance de sonar; y finalmente, se asigna a
cada sonar un area, un modo y una profundidad
de trabajo. De esta forma, cada sensor cubre de
acuerdo con sus caracteristicas y a las del medio,
un sector determinado, aumentando asi las

B Multiple Towed Array System (MTAS) o sonar remolcado, con zona de convergencia; Hull Mounted
Sonar (HMS) o sonar de casco; Active Dipping Sonar (ADS) o sonar de helicéptero calador y sonoboyas
en una disposicién horizontal comdn, frente a la amenaza de submarino en un eje de avance.

Previo a una accion antisubmarina, se debe
estudiar minuciosamente el Area de Operaciones
(AROP), verificando la configuracion, pendiente y
tipo de fondo, el perfil de velocidad del sonido, los
accidentes geograficos, naufragios, ruido ambiente,
vida marina, entre otros, objeto tener claridad
dénde y cdmo utilizar los sensores disponibles.
Siesto selogra, se obtendra la explotacion tactica
del medio, en la que se tiene ventaja sobre un
submarino al utilizar el conocimiento del medio
ambiente como un arma.

El SSK con su sonar de interceptacion, al igual
que el MAE, detecta las emisiones activas de
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los sonares mencionados
anteriormente, Ny
clasificandolos por sus

| VDS en modo pasivo

parametros acusticos, tales

ADS en modo activo

como la frecuencia, largo
de pulso, intensidad, entre
otros. De esta forma, puede
saber, dependiendo de las
condiciones de propagacion
-nuevamente-, qué
sensores estan tratando
de detectarlo y en qué
direcciéon se mueven.

En numerosas ocasiones,
son las emisiones de los
sonares activos de las unidades de superficie las
que permiten al submarino identificar y atacar
a esa plataforma.

Asi, luego de haber alternado desde hace
casi 70 anos la deteccion de SSN y SSK usando
sonares pasivos y activos, nace la necesidad de
combinar ambos dentro de un mismo sistema,
aprovechando las ventajas de ambos modos en
forma simultaneay con diferentes plataformas:
el multiestatismo.

Este método se encuentra en etapa de pruebas
en algunos paises como Reino Unido, Franciay
EE. UU,, sin tener hasta la fecha un desarrollo
completamente operacional, al menos dentro
de los préximos cinco afos.

El multiestatismo, segun el autor, podria definirse
como:“la capacidad de tener contacto enla pantalla
de un sonar en modo pasivo, a un submarino con
eltraqueoy caracteristicas enviadas por otro sonar
operando en modo activo.”

El sistema funciona basicamente con la emisién
de un pulso activo de un sonar A, dicho pulso
rebota en un submarino y se propaga hacia
otro sonar B, en modo pasivo, que recibe la
seflal como contacto de sonar, con todas las
caracteristicas del blanco, como si éste ultimo
estuviese emitiendo.

Entonces, el submarino sélo tendra las
emisiones activas del sonar A, y no tendra
indicios de una segunda, o tercera plataforma,
que lo tenga como contacto activo y pueda
realizar un ataque desde un punto desconocido
para el submarino.

Pulso activo rebota en el Submarino y
viaja hacia otro sonar en pasivo.

—
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B Esquema conceptual basico de multiestatismo. Emite una sefial activa un ADS de un helicéptero
calador y recibe en forma activa el ADS y en forma pasiva un VDS de una fragata.
Fuente: elaboracion propia.

Los requisitos para poder operar con
multiestatismo son los siguientes:

B Superposicion de seiales

Los anchos de banda deben superponerse para
que los diferentes sensores tengan la capacidad
de emitir y recibir en un rango de frecuencias
determinado. No es necesario que tengan
exactamente el mismo rango de frecuencias,
pero si se requiere que se superpongan en parte
de su espectro.

B Enlace de comunicaciones

Las plataformas (buques, aeronaves), deben estar
enlazados via HF digital o por satélite, objeto la
informacion del o los sensores en activo llegue a
los sensores en pasivo en forma claray continua.
De esta forma se actualiza constantemente la
posicion del contacto y sus caracteristicas.

B Cinematica

Las &reas de cobertura de los sonares deben
tener un sector de superposicion, es decir,
deben detectar en una zona comun para que
el multiestatismo funcione. De los requisitos,
éste es el mas dificil de determinar, ya que es
influenciado en su totalidad por las caracteristicas
del medioambiente. En aguas profundas, se
podra tener multiestatismo sélo en las areas
en que el trazado de rayos en onda directao en
zona de convergencia se superpone. En aguas
someras, la situacién es bastante mas compleja
debido a que el drea de superposicion varia
constantemente a medida que las plataformas
se desplazan, cambiando a su vez los rebotes de
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fondo, de acuerdo con las caracteristicas de cada
sonary la posicion relativa buques-submarino.
Tanto para aguas profundas como someras, el
conocimiento del AROP es indispensable para
saber donde y cémo se produciria el requisito
cinemdtico para poder tener multiestatismo.

Los beneficios potenciales que tendria el

alcances de sonar) muy amplias, lo que dejaria una
alta probabilidad de atacar al oponente sin que
siquiera se percate. Considerando, légicamente
que se cubran los dos requisitos anteriores de
comunicaciones (con SKK a profundidad de
periscopio) y de superposicion de anchos de
banda en los sonares.

multiestatismo serian los

siguientes:

- Mejoraria la clasificacién
temprana.

- Mejoraria el traqueo.

- Reduciria las falsas
alarmas.

Aumentaria la cobertura

de deteccion.
Por lo tanto, la unidad
que use este sistema
mantendria la iniciativa y la
ventaja operacional sobre su
oponente. El multiestatismo
tiene el potencial para
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cambiar la doctrina de guerra
antisubmarina y aumentar
en gran medida su nivel de
impredictibilidad.

Ahora, tratando de salir del enfrentamiento
estandar de unidades de superficie y aeronavales
versus un SSK, ;Qué pasaria si se enfrenta
una unidad de superficie y un submarino
versus otra unidad de superficie usando
multiestatismo? O alin mas interesante, juna
unidad de superficie con un SSK versus otro
SSK? Cinematicamente las dreas comunes que
cubririan serian teéricamente (basadas en los
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B Multiestatismo buque con SSK versus otro SSK.

Finalmente, si nos proyectamos un poco mas
adelante, los vehiculos autbnomos no tripulados
(AUV) con capacidad ASW podrian integrarse sin
inconvenientes a un sistema multiestatico, creando
nuevos potenciales para la distraccion o sorpresa
en un ataque imprevisto. El multiestatismo se
perfila potencialmente como una alternativa
de futuro de la guerra antisubmarina, lo que
llevard a las armadas a adaptarse rapidamente,
0 a arriesgarse a perder la iniciativa.
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