
CORRECCIONES DE DESPLAZAMIENTO. 

1. En el servicio de control de fuego de la Artillería de Uosta 
se acostumbra referir las distancias corregidas y acimutes del blanco 
al punto directivo (P. D.) de la batería que generalmente está ubi­
cado en el anteojo de observación del comandante de batería. Estos 
datos para ser empleados por los cañones requiereu cierta corrección 
deducida de su situación o ,:desplazamiento » del P D. Del mismo 
modo si se obtiene la distancia o acimut por medio de un instru­
mento desplazado del P D., habrá necesariamente que reducirla 
a este, de acuerdo con dicho desplazamieuto . 

B 

Fig. 1. 

La corrección a la distancia se denomina corrección longitudinal 
de desplazamiento y a la corrección del acimut, corrección acimutal 
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de desplazamiento. La perpeudicular a la visual del P D. trazada 
desde el cañó11 o estación de observación, se denomina apartamiento 
o desplazamiento lateral. 

Sea PD., el punto directivo de una batería; C otro punto al 
cual queremos reducir la distancia obtenida desde P D: Bel punto 
visado; PD-C, el desplazamiento del pnnto C e igual a 2 C: MB la 
perpendicular media . 

Si el pn11to B se encuentra sobre la perpendicular media, las 
distancias P B y BC será iguales, no existiendo, por lo tanto, 
corrección. 

Si la diferencia de distancia la fijamos cou anterioridad, esta 
ocurrirá cada vez que el punto B se encuentre sobre un lugar geo­
métrico que resulta ser 1111a hipérbola. Por definición, se llama 
hip érbola, al lugar geométrico de los puntos cuya diferencia de dis­
tancia a dos puntos fijos llamados focos, es constante. 

En la figura P T>B' - B' C = PDB", - B" C = constante 
igual a EF. 

Tendremos entonces que para una distancia PD C dada y para 
cada corrección EF, existirá una curva cuyos puntos cumplan con 
la condición fijada. 

Si con centro en el pu11to M trazamos un círculo de diám etro 
E F y desde los focos PD o C las tangentes , los diámetros de los 
puntos de tangencia, prolongados, serán las asíntotas. Estas, como 
su nombre lo indica, se acercau cada vez más a la curva sin tocarla 
hasta el infinito. La aproximación cada vez mayor de la asíntota a 
la curva, llevan a substituirla sin error sensible a medida que la 
distancia aumenta. 

Sea þÿ�˜� la inclinación de la asíntota 

EF = 2 a 
PD C = 2 c 

o Tendremos cos þÿ�˜� = a , y nos bastará, por consiguiente, tra-

zar la asíntota y sobre ella determinar las distancias y acimutes desde 
P D para puntos convenientemente espaciados, establecida la correc­
ción constante que les corresponde. 
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Ejemplo: Sea PD C = 2 c == 500 m. 
EF = 2 a = 20 m. 

((. 10 
Tendremos: cos þÿ�˜� = · · = = 0,0404 

(J 250 ' 
þÿ�˜� = 66° 25' 

Lo que nos indica que cada vez que el blanco se sitúe sobre lu 
línea M A, la corrección a la distancia para C será, en este caso, 
de 20 m. Cuando la distancia es corta existirá 1111 error manifiesto, 
el cual salta a la vista en la figura. La tab la siguiente sirve para 
tomar nota del error cometido. 

Llamando D, la distancia al blanco a i c, como anteriormente. 
Si 

D = C error máximo == D/3 = D/3 
c/10 = D/20 
c/25 = D = 2 
c/40 = D/160 

D = 2c i 

D = 3c " 
D = 4 e » 
D = = 8 c » = c/187 = D/1336 

Tomando el caso clel ejemplo anterior 

D = 250 m. error m:íx. = 83 m. 
500 = 25 
750 = 10 

1.000 6 
2.000 = 1,5 

La siguiente fórmula ha servido para el cálculo. 

V 3 ,. 
5 c 6 

E = 32 D2

La fórmula anterior y la tabla sirven de base a cualquier estu­
dio del método más conveuiento para proceder a efectuar correccio­
nes de desplazamiento. 

En el ejemplo citado puede estimarse qne la suhstitnción de la 
curva por la asíntota es exacta desde los 2.000 metros y desde los 
1.000 el error cometido es prácticamente despreciable . 

En los casos de corrección en n11a batería clonde los cañones 
no tengan un desplazamiento máximo de 50 metros clel P D., los 
siguientes serán los errores: 
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D 
D 

100 m. 
200 » 

Err. 0,6 
0,15 m. 

En este caso se puede prescindir de la asíntota y estimar las 
visuales paralelas, procediendo a efectuar correcciones constantes a 
todas las distancias. 

2e 

Fig. 2. 

Translademos la asíntota paralelamente al PD y la fórnrnla 
queda como anteriormente 

a 
cos þÿ�˜� = 

c 

Es decir, en la dirección þÿ�˜�,� existirá una diferencia de distancia 
2 a para el cañón C, con la obtenida para el PD. lJ. 

2 C = 50 m. Deseamos conocer las diferentes direcciones a 
que se encuentran las correcciones de desplazamiento. 
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o 
2 a = ± O cos þÿ�˜� == 25 = ± O :. O = 90º ... 270°,00' 

= ± 10 
5 

= --- = ± 0.2 = 78°,30' 258°,30' 
25 

= ± 20 
10 

= 25 = ± 0.4 = 66°,30' 246º,30' 

= ± 30 15 
= ---= ± 0.6 = 53°,00 233 ,00 

25 

= ± 40 
20 

= 25 = ± 0.8 = 36 ,50 216 ,50 

25 
= 25 = ± l. O . = O .. . 180 , 00 

Para resolver grúficam ente el nuevo ejemplo se procede en la 
sig11iente forma: 

Fig. 3. 

Se ubica a escala 1 cm. = 1 m. el P D. y el C, y sobre la dis-
tancia como diámetro se describe nn círculo. 5 
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Haciendo centro e11 P D, se trazan las cuerdas correspondien­
tes a + 2 a . Las paralelas por C, darán las direc ciones correspon ­
dientes a las correcciones. 

En los casos de gran desplazamiento en que se hace necesario 
emplear la asíntota , pued en obtenerse las coordenadas polares de 
los puntos de igual corrección a partir de P D resolviendo los 
triángulos. 

P.D. e M. 

Fi g. 4. 

/ 

e 

/ 

/ 

/ 
/ 

Tendrnmos para la asíntota correspondiente a la corrección 

± 2 a 
(( 

cos þÿ�˜� = ---
c 

C sen þÿ�˜� 
D=--­

sen þÿ�(�˜�-�¦�)� 

En esta última expresión podemos emplear como variable la 
dirección þÿ�¦� y determinar la distan cia, o bien dársenos ésta y obte­
ner aquella . 

Resulta más prácti co proceder en la siguiente forma: 
Se calculan los valores de þÿ�¸� para las correcciones de a desde 

a = ± O hasta a = C y se ajusta la mesa plotting colocando el cen­
tro .JI en el vértice primario y P D. en el secundario, o sea una 
longitud de base = C. 
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En seguida se trazan las difereutes direcciones con los valores 
þÿ�¸� ya obtenidos, después se determinan las distancias desde P D. a 
la asíntota correspondiente, haciendo variar el acimut de 10 en 10°' 
tabulando los resultados para su mejor empleo futuro, reduciendo 
las direcciones a acimutes. 

Ejemplo:-2 c = 50 m. b = ± 10 m. 
b 10 

sen þÿ�¸� �=� = 2c = 50 = 0,2  0,2 

O= 11° 30' 

La corrección acimutal de desplazamiento es aplicable tratán-
dosse de reducir el acimut del P D. a los cañones. 

B 

D 

P.D. 

Fig. 5. 

En la la figura B, será la corrección acimutal de desplazamiento 
para hacer corregir el cañón al punto B situado a una distancia D 
del P D. 
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En este caso estimamos que las distancias sean iguales desde 
el blanco B a P D y a C. 

Calculamos o determinamos grúficamente el desp lazamiento 
lateral b y resolvemos para diferentes valores de b de 10 en 10 m. 
la corrección acimuta l para cada 2.000 a 3.000 tabulando los resul ­
tados . 

B (grados ) = 57,3 b 
Ejemplo: - 2 c = 50 m. b = ± 10 m. 

b 10 
sen þÿ�¸� = - - -- = O 2 2 c 50 

þÿ�¸� = 11° 30' 

De seamos conocer la corr ección acimutal de desplazamiento de 
2.000 en 2.000 m. hasta 16.000 . 

þÿ�¸� = 11° 30' 

b = 10 m. 
573 X 10 573 

-
D I> 

Distancia . Correc. aci111ut11l. 
de des ph1zamie11to. 

Id. 

2.000 0°,2865 0.30 

4.000 O ,145 0.15 

6.000 O ,0955 0.10 

8.000 O ,0725 0.05 

10.000 O ,0573 " 

12.000 O ,0477 ¡ 

14.000 O ,0409 " 

16.000 O ,0363 " 

Nota. -En la práctica no se efectúan corr eccion es menores de 
0º,05, tabulándose a la división más próxima . 
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La corrección acimutal de desplazamieuto es siempre hacia el 
P D, teniendo cuidado de cambiar de signo al pasar del acimut 
PDO. 

para b = 20 m. 
20 

sen þÿ�¸� = 50 = 0,4 

þÿ�¸� = 23°,35' 
þÿ�¸� = 23°,35' 
b = ± 20 m. 

Distancia. 
r 

Cor ree. acimutal. 
1 

Id. 

2.000 0°,57 0º,55 
4.000 O ,28 0 ,30 

6.000 O ,19 1 0,,20 

8.000 O ,14 0, ,15 

10.000 O ,11 0, ,10 

12.000 O ,10 O ,10 

14.000 O ,08 O ,10 

16.000 O ,07 !º ,05 

NOTA.-Bastará multiplicar las correcciones anteriores por 
20 
10= 2 

para b = 30 
30 

sen þÿ�¸� = 50 = 0,6 

þÿ�¸� = 36° 55' þÿ�¸� = 36° 55' 
b = ± 30 m. 
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Distancia. 1 Correc. acimutal. 
1 

Íd. 
1 

-· 

1 

2.000 0º,860 0º,85 
1 

4.000 O ,430 0 ,45 

6.000 O .,286 
1 
¡o ,3o 

8.000 O ,215 lo ,20 

10.000 O ,172 0 .15 

'º 15 12.000 O , 14;i 

14.000 O ,123 0,10 
16.000 O ,107 0 ,10 

Suponiendo que P D acimut C = 200°, los acimut es de las 
correcciones serán: 

211 º.5; 223º ,6; 236°,09, etc. 

La tab la de correccioues acimutales de desplazamiento deberá 
indicar: 

Distancia, acimut y corrccoión . 

Batería . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . Cañón ......... . . . .. . ......... . . . 

Distancia. 2.000 4.000 6.000 8.000 10.00U 12.000 

Acimut 

200°,0 0°,00 0°,00 0°,00 0°,00 0º,00 0º,00 

211 ,5 
1 

O ,30 

1 

O ,15 O ,10 O ,05 O ,05 O ,05 

223 ,5 O ,55 O ,30 O ,20 O ,15 O ,10 O ,10 1 

236 ,9 O ,85 O ,45 O ,30 

1 

O ,20 O ,15 O ,15 

La tabla anexa reducida a 0º,05 será de utilidad para calcular las 
correcciones acimutales de desplazamiento . 
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CORRECCIONES ACIMUTALES DE DBSPLAZAMIENTO 

1 

. 1 
DESPLAZAMIENTO LATERAL 

Distancias. 

10 
1 

20 30 40 50 60 m. 

2.000 0°,30 1 0°,55 0°,85 1 °,15 1°,45 1°,70 
4.000 O ,15 O ,30 O ,45 O ,60 o ,70 1 O ,85 
G.000 O ,10 0,20 O ,30 O ,40 o ,50 1 O ,60 
8.000 O ,05 O ,15 O ,20 O ,30 o 35 O ,45 

10.000 O ,05 O ,10 O ,15 O ,25 0:30 O ,35 
12.000 O ,05 O ,10 O ,15 O ,20 o ,25 O ,30 
14.000 O ,05 O ,10 O ,10 O ,15 O ,20 O ,25 
16.000 O ,05 O ,05 O ,10 O ,15 o ,20 1 

O ,25 
18.000 O ,05 o ,05 O ,10 O ,15 o ,15 0 ,20 

.Escuela de Artil lería de Costa, septiembre de 1919. 

RODOLFO Turenne, 

Teni ent e 1.º E. A. C. 


	turenne 1
	turenne 2
	turenne 3
	turenne 4
	turenne 5
	turenne 6
	turenne 7
	turenne 8
	turenne 9
	turenne 10
	turenne 11

